
SKRIPSI 

 

SELF BALANCING ROBOT WITH BLUETOOTH CONTROLLER  

 

Ditulis untuk memenuhi sebagian persyaratan akademik  

guna memperoleh gelar Sarjana Komputer Strata Satu 

 

Oleh : 

NAMA  :  CALVIN ISKANDAR 

NPM  :  08320120011 
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